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M21 : théoreme du moment cinétique

L’essentiel

Moment cinétique d’un point M par rapport a un point O

Lo(M)=OM AT =OM Am ™

e
En norme : Lo(M) = OM x mv x sina si « représente I'angle que forme le vecteur OM
et le vecteur .

Sens i;e sens du vecteur moment cinétique est donné par la regle de la main droite, la base
(OM,?,LO(M)) est directe.

Moment cinétique en O’ différent de O

—
— | Lo/(M) = Lo(M) + OO AT

Moment cinétique par rapport a un axe A

_>
La = Lo(M) . uZ

avec u_ﬁ le vecteur unitaire donnant le sens et la direction de ’axe et O un point de I'axe.

LA est donc la projection du moment cinétique par rapport a un point de I’axe sur cet axe.

Moment d’une force ? par rapport a un point

Mo(F)=O0M A F
.

En norme : MO(?) = HOMH X H?H x sin 0 si 6 représente 1'angle que forme les vecteurs
O_]\f et F

Sens : Le sens du vecteur moment est donné par la regle de la main droite.

Notion de bras de levier

Le bras de levier est la distance d = OH, ?
ou H est le projeté orthogonal de O sur la
droite d’action de la force F'.

6 -
0 -
gaéucili(;;m:e du vecteur moment peu ainsi m (?)//’/é/\; M
@:L\_\\LJ
d !
Mo(F)=dx ||F| 0 H

) ) Notion de bras de levier
La norme du moment ne dépend que du bras de levier.
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L’essentiel

Moment de force en O’ différent de O

Mo (F) = Mo(F)+ 00N R

Moment de force par rapport a un axe

Théoréme du moment cinétique par rapport a un point fixe

dLO

ZMO Fz

Théoréme du moment cinétique par rapport a un axe

dLA *ZMA




